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. Introducio

* As R-frees sao estruturas espacials emaue a
Interseccao entre objetos e permitida

* Foram propostas como uma melhoria nas
arvores B, com 0 objetivo de tratar dados
geometricos em espacos de maior dimensao
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W Introducao

e Seu funcionamento basico consiste em definir

“retangulos’ que contenham os dados inseridos na
arvore

* Esses retangulos sao chamados MBRs, de
minimum bounding d-dimensional
rectangles
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) Introducdo

e AsSIm como as arvores B, as R-trees
apresentam diversas variantes, classificadas em
* Estaticas — R-tree, R'-tree, R*tree, Hilbert R-
tree, ...

e Dinamicas — Packed R-tree, STR R-tree, Hilbert
packed R-treg, ...




>
[

"N Implementacdo de R-tree

e Os nos folha contém os dados

 Os nas intermediarios contém ponteiros para 0s
filhos

e O numero de entradas em cada no fica entre me
M (comM= 2*m)
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N o Invariantes da R-tree

* NO raiz tem pelo menos dois elementos
(registros ou filhos), exceto se for folha

 Cada indice de entrada & um retangulo com
dimensdes minimas para conter todos 0s Seus
filhos

e Todas as folhas estao no mesmo nivel da arvore
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W Busca em R-trees

* E feita em varios caminhos da arvore, mais
precisamente emtodos 0s caminhos gue tenham
Interseccao com o objeto

* Deve retornar todos os registros que interceptem
0 objeto buscado

* Tem custo razoavel por trabalhar emlargura
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D Insercao em R-trees

* Ocorre sempre emnos folha (contém os
registros)

* Deve ser feita sempre no retangulo que
demande menor crescimento ou tenha menor area
NO caso de empate

* Se nao houver mais espaco na folha deve
ocorrer divisao do no
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N Divisao do nd

Problema:

* Encontrar a divisao gue minimize a probabilidade
de acesso aos dois nos durante uma busca
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 Sua diferenca basica esta emevitar a
interseccao entre MBRs dos nos de mesmo nivel,
exceto as folhas

* |SSO permite uma malor eficiencia Nos Processos
de busca, Insercao e divisao



